stabau - POZYCJONER

Pozycjoner widel umozliwia hydrauliczne
przesuwanie widet z pozycji operatora wozka.
Urzadzenie stosuje sie tam, gdzie ciggle zmienia sie
rozstaw widel w zwiazku ze zmieniajacymi sie
witniarami transportowanych fadunkow, jak
naprzyktad przy zatadunku roznego rodzaju
duzych palet, pht, blachy, pht wiorowych itd.

W przemysle stalowym pozycjoner jest takze
wykorzystywany do transportu Kregow i zwojow
drutow, Zaleca sie tutaj wyhor takiego zakresu
poZycjonowania, aby widly moghy zostac zlaczone

tlo pozycji zerowe]. Poprzez zaokraglenie
wewqgtrznych I zewnetrznych krawedzi

Zaj IBfa sie uszKkodzeniom.
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Na zyczenie klienta mozliwa jest kombinacja ze zintegrowamm
przesuwem boczman co umozliwia przesuwanie urzadzenia

w kazdym polozZeniu widedl.
Przez zintegrowanie poZycjonera z saniami przesuwu powstaje jedno
urzadzenie. Zalety : nieznaczna utrata udZwigu i dobra widocznosc
dla kierowcy wozka.
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Poprzez Kkombinacje obrotnicy

I poZyCjonera otraymujemy jedno
urzadzenie, Ktore oprocz
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normalnej pracy widel shuzy
dodatkowo do oprozniania
kontenerow, przez obrat
urzadzenia. fakres ohrotu
wystepuje w obu Kierunkach
0 180° lub 360°.

W celu osiggniecia wiekszeqgo
ZzaKresu pozycjonowania
hez Koniecznosci poszerzania

Korpusu podstawoweqo na
wieksza szerokosc niz wozek,
pozycjoner musi zostac

wykonany na hazie
Korpusu chwytaka.



POZYCJONER WIDEL (MODEL O DUZEJ WYDAJNOSCI)
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Typ Udzwig LSP | ISO Roz§taw mm | G D S L V | WPC| Ciezar

kg mm | FEM |(Omin-Omax)| mm | mm | mm | mm | mm | mm kg
S11-7V 20 2000 500 II 400-1000 1070 | 120 40 | 1000 & 110 | 180 | 270
S11-7V 25 2500 500 II 400-1100 1180 | 125 45 1000 | 120 | 180 | 335
S11-27V 30 3000 500 111 400-1200 1290 | 140 50 | 1000 | 130 | 185 | 425
S11-7V 40 4000 500 I11 400-1300 1390 | 140 50 | 1000 | 135 | 180 | 445
S11-27ZV 45 4500 600 111 400-1300 1390 | 150 60 | 1000 | 145 | 190 | 565
S11-7ZV 50 5000 600 v 400-1700 1800 | 150 60 | 1000 | 155 | 165 | 785
S11 -7V 60 6000 600 v 400-1700 1800 | 150 65 1000 | 160 | 170 | 835
S11-7ZV 70 7000 600 v 400-1900 2000 | 150 70 | 1000 | 160 | 170 | 895
S11-27ZV 80 8000 600 v 500-1900 2000 | 200 70 | 1000 | 165 | 190 | 1020

Udzwig podano dla wysoko$ci podnoszenia do 3300 mm; dane dotyczace zwigkszonej wysokosci — na zapytanie
Udzwig krancowy wdézka widtowego zostat obliczony od srodka przedniej osi
Przy duzych punktach ci¢zkosci zatadunku, przy ktorych wozek widlowy posiada wyzszy udzwig krancowy niz
osprzet, zostaly przyjete wartosci w (), przy ktorych przekroczeniu osprzet zostaje przeciazony.




POZYCJONER WIDEL (MODEL O DUZEJ WYDAJNOSCI)

7. ZAWOREM PRZESUWU BOCZNEGO
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Typ Udzwig| LSP | ISO Roz.staw mm G D S L V | WPC| Cig¢zar
kg mm | FEM |(Omin-Omax)| mm | mm | mm | mm | mm | mm kg
S11-7ZV 20 SV | 2000 500 II 400-1000 1070 | 120 40 1000 | 110 | 180 | 275
S11-7ZV 25SV | 2500 500 II 400-1100 1180 | 125 45 1000 | 125 | 180 350
S11-7ZV 30 SV | 3000 500 III 400-1200 1290 | 140 50 1000 | 130 | 185 435
S11-7ZV 40 SV | 4000 500 III 400-1300 1390 | 140 50 1000 | 145 | 185 475
S11-7ZV 45SV | 4500 600 III 400-1300 1390 | 150 60 1000 | 145 | 190 590
S11-7ZV 50 SV | 5000 600 1Y% 400-1700 1800 | 150 60 1000 | 155 | 165 810
S11-7ZV 60 SV | 6000 600 v 400-1700 1800 | 150 65 1000 | 170 | 180 875
S11-ZV 70 SV | 7000 600 1Y% 400-1900 2000 | 150 70 1000 | 170 | 180 960
S11-7ZV 80 SV | 8000 600 IV 500-1900 2000 | 200 70 1000 | 185 | 200 | 1085

—Omax — Omin

Przesuw boczny w polozeniu koncowym wynosi 0 mm, w potozeniu srodkowym 4

Udzwig podano dla wysoko$ci podnoszenia do 3300 mm; dane dotyczace zwigkszonej wysokosci — na zapytanie
Udzwig krancowy wozka widtowego zostal obliczony od $rodka przedniej osi
Przy duzych punktach cigzkosci zatadunku, przy ktorych wozek widlowy posiada wyzszy udzwig krancowy niz
osprzgt, zostaly przyjete wartosci w (), przy ktorych przekroczeniu osprzgt zostaje przeciazony.




POZYCJONER WIDEL (MODEL O DUZEJ WYDAJNOSCI)
Z NIEZALEZNYM PRZESUWEM BOCZNYM

Rozstaw mm

Przesuw

Typ Udzwig | LSP | ISO (Omin- boczny G D S L V | WPC | Cig¢zar
kg mm | FEM Omax) mm mm | mm mm| mm  mm | mm kg
S11-7ZV20S| 2000 500 II 400-1000 + 100 1070 | 120 | 40 | 1000 | 125 | 165 320
S11-7ZV25S| 2500 500 II 400-1100 + 100 1180 | 125 | 45 | 1000 | 135 | 170 385
S11-7ZV30S | 3000 500 I 400-1200 + 100 1290 | 140 | 50 | 1000 | 145 | 175 485
S11-7ZV 40S | 4000 500 III 400-1300 + 100 1390 | 140 | 50 | 1000 | 150 | 170 505
S11-7ZV45S| 4500 600 III 400-1300 + 100 1390 | 150 | 60 | 1000 | 160 | 185 625
S11-ZV50S | 5000 600 v 400-1700 + 100 1800 | 150 | 60 | 1000 | 175 | 170 865
S11-ZV 60S| 6000 600 v 400-1700 + 150 1800 | 150 | 65 | 1000 | 180 | 175 915
S11-ZV 70 S| 7000 600 v 400-1900 + 150 2000 | 150 | 70 | 1000 | 180 | 175 975
S11-7ZV 80S | 8000 600 v 500-1900 + 150 2000 | 200 | 70 | 1000 | 185 | 195 | 1100

Udzwig podano dla wysoko$ci podnoszenia do 3300 mm; dane dotyczace zwigkszonej wysokosci — na zapytanie
Udzwig krancowy wozka widtowego zostat obliczony od $rodka przedniej osi
Przy duzych punktach cigzkos$ci zatadunku, przy ktérych wozek widlowy posiada wyzszy udzwig krancowy niz
osprzgt, zostaly przyjete wartosci w (), przy ktorych przekroczeniu osprzegt zostaje przeciazony.







